第十八届上海未来工程师大赛项目四                                [image: wlgcsbz]
机械工程师系列1——逢山开路之竞速
人生是一场不停歇的旅程，会遇到许多困难，要有逢山开路、不断战胜困难、勇往直前的精神。
逢山开路之竞速活动，需设计并制作一个单马达步行机器人，模拟扫除前进道路上的障碍，活动将通过视频、高清图、项目设计汇报、展示机器人竞技竞速的过程。
知识与能力：仿生学、连杆机构、简单电路、齿轮变速传动、创意设计、制作技巧。
比赛规则
1. 任务简述：
设计并制作一个单马达电动步行机械结构的机器人，该机器人必须以步行方式移动，在30秒内撞倒场地中9个倒放空的380ml农夫山泉水瓶。
2. 参赛分组：小学、初中组，每队1人。比赛分“线上视频竞技”和“现场制作竞技”二个部分。
3. 机器人标准：
（1）机器人必须是以步行方式移动，以轮式移动的模型不能参赛；
（2）电源规定为2节AA电池（5#，电压1.5V），动力机芯为一个微型130直流电机并配减速齿轮箱；
（3）“线上视频竞技”，机器人可以用任意材料来制作，鼓励使用废旧材料进行结构搭建；“现场制作竞技”根据限定器材要求，现场制作机器人并进行竞技；
（4）机器人最大尺寸20cm*20cm。
4. 比赛方法：
（1）线上视频竞技：
根据规则要求设计并制作一个机器人通过视频展示竞技过程。计时开始后，参赛者可以将机器人放在出发圆外面的任意点作为出发区，不能超越出发圆的线，不然以犯规处理，比赛成绩无效，参赛者只有在出发圆外才能接触机器人。在30秒内以撞倒矿泉水瓶数最多且用时最少者为胜。
（2）现场竞技：
1）将制作完成的机器人带到现场，根据规则进行现场竞技并记录得分与比赛时长（精确到小数点后两位）。
5. 视频竞技参赛材料：（详见附件1）
（1） 完成赛事任务视频
视频中必须提供展示符合标准比赛场地尺寸、机器人尺寸、比赛用时；
（2） 高清照片电子稿3-5张；
须提供与视频中比赛机器人一致的照片，反映机器人移动结构是步行方式；
（3）《项目申报书》电子稿1份。
6. 评价标准：
（1） 机器人移动方式采用步行结构：           10分；
（2） 在30秒内每击倒一个倒放瓶：            10分；
比赛最终成绩=视频竞技成绩+现场竞技成绩
7. 比赛场地：
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（1） 出发场地的直径是80cm的圆；
（2） 380ml农夫山泉水瓶场地是边长50cm的正方形，水瓶按图示位置倒放；
（3） 两个场地原点相同，即最中间水瓶的位置是原点。
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